
Дана шарнирно опёртая балка с врезанным шарниром.
Положительные направления внешних моментов, распределённых нагрузок и реакций показаны на
рисунке. Необходимо построить эпюры Qy, Mx.
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= Силовые реакции шарниров

Проверка - сумма моментов всех силовых факторов относительно левой опоры должна быть равна
нулю.
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H z( ) Φ z( ):= Переобозначение функции Хевисайда к традиционной нотации.
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